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7 Gemeinsame Anforderung:

8 Bohrungen
Translatorische Einpassung
Rotatorische Einpassung
Distanzmessung X=3.000
Distanzmessung Y=4.500
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7 Gefrennte Anforderung:

4 Bohrungen (links)
Translatorische Einpassung
Rotatorische Einpassung
Distanzmessung X=4.500
Distanzmessung Y=4.500

4 Bohrungen (rechts)
Translatorische Einpassung
Rotatorische Einpassung
Distanzmessung X=3.000
Distanzmessung Y=3.000
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Getrennte Anforderung:

8 Bohrungen
Entspricht Rechfwinkligkeit
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